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LabVIEW – PID ctrl. VI

● NI DAQmx Methoden 
→ NI USB DAQ-box

● ca. 2Hz Tempsensor 
update → PE-Strom

● Konstanten sind 
„per Hand“ an das 
jeweilige Setup 
anzupassen.

I PE t =K⋅e t ١/T N∫e t ' dt 'T V ddt et 



  

LV - Frontpanel



  



  



  



  

to do

● Überschwingen im Einschwingvorgang 
unterdrücken?

● Schwingneigung im Eingeschwungenen 
Zustand unterdrücken? (≈3LSB @ 0.1Hz)

● Software-Hardware Handshake?
für Not-Aus bei: Wasserkühlungsausfall
und Regelsoftware Absturz gleichzeitig



  

Humidity Sensor

● Vin/Vout ~ %RH
● Vin , Vout , Temp monitor IC
● quasi 1-wire-humidity sensor
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